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Actividades 2.3 

• Texto: Capítulo 8 - Sección 8.4 – Sistemas 

Singulares. 

• Ejercicios de Práctica: Páginas 347, 348; 

problemas impares 1 al 17.  

• Asignación 2.2: Página 348, problemas 8 y 19 

• Referencias del Web: 

 Summary of Linear Equations and Matrices: 

 Using Matrices to Solve Systems of Equations; Part A: 

Setting Up a System & Doing Row Operations  

 Eliminación Gaussiana 

 Matrices: 

http://personal5.iddeo.es/ztt/Tem/T6_Matrices.htm 
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Sistemas Singulares 

• El método de Gauss-Jordan es el proceso de hacer 

uso del método de eliminación para reducir una 

matriz aumentada hasta que se logre una matriz 

reducida: 

 

 

 

 

 

• Hay sistemas que NO tienen solución 

(inconsistentes) y hay sistema que tienen INFINITA 

soluciones (dependientes). Estos sistemas se llaman 

sistemas SINGULARES 
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Sistemas inconsistentes 

  Si el sistema se traduce a 

una matriz aumentada y se 

reduce a forma triangular, 

se obtiene: 

Cuando una fila de una matriz reducida resulta 0’s excepto por 

el último término, implica que el sistema es inconsistente. Es 

decir, no habrá solución. 
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Sistemas dependientes 
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Si el sistema se traduce 

a una matriz aumentada 

y se reduce a forma 

triangular, se obtiene: 

Cuando una fila de una matriz reducida resulta 0’s , implica 

que el sistema es dependiente. Es decir, habrá infinita 

soluciones. 
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Soluciones de sistemas dependientes 

Se expresa las demás ecuaciones en términos de la variable que puede ser 

cualquier número real. 
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Ejemplo 1 

1. Cuál de las siguientes representa la(s) 

solución(es) del sistema cuya matriz 

reducida es: 

a) (-3, 0, 2) 

b) No tiene solución 

c) (3-z, 1, 2) 

d) (x, 1, 2) 

 

2.  Cuál de las siguientes representa la(s) 

solución(es) del sistema cuya matriz 

reducida es: 

a) (3, y, 2) 

b) No tiene solución 

c) (3, 0, 2) 

d) (3, 2) 
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Ejemplo 2 

• Exprese las soluciones del sistema cuya 

matriz aumentada reducida es: 

• Solución 

• Observe que el sistema es equivalente a: 

 

 

 

• Por tanto es equivalente al sistema: 
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Ejemplo 3 
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“Matrix Pivot Tool” 

• El Pivot and Gauss-Jordan Tool de Steven Warner es una hoja 

de Excel que tiene macros para resolver matrices aumentadas. 

 La versión de Web se accede de: 

 http://people.hofstra.edu/Stefan_Waner/RealWorld/tutorialsf1/scrip

tpivot2.html 
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    La versión de Excel la 

puede acceder de aquí. 

Guárdelo en su PC. 

•Ábralo y haga clic en 

“Enable Macros” 

•Entre la matriz a partir 

de la celda B14. 
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“Matrix Pivot Tool” …p2 

• Mode: Permite entrar valores como decimales, 

fracción o enteros. En el caso de una fracción, 

éntrelas como a/b. 

• Operaciones por fila: Realice operaciones 

entrando instrucciones en la columna A como:  

 R1- 3R4 

 (1/4)R2 + 4R5 

 R6 
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“Matrix Pivot Tool” …p3 

• Pivot on seleccion: Permite convertir 

el valor en la celda a 1 y los demás 

valores de la columna selección a 0. 
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“Matrix Pivot Tool” …p4 

• Reduce Completely: Permite resolver 

la matriz aumentada por completo. 

Solución: x = 14, y = -6, z = 2 

¡Cuidado! 

Opción “Reduce 

Completely” le dará sólo 

UNA solución para 

sistemas dependientes. 

Por tanto, evite usarlo a lo 

menos que conoce que el 

sistema no es dependiente. 

10/02/2013 Prof. José G. Rodríguez Ahumada 13 de 16 



• Use el Matrix Pivot Tool para resolver el 

siguiente sistema de ecuaciones lineales: 

 

 

 

 

• Solución: (1/2 , 3/4, -1/4) 

Ejemplo 4 
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• Use el Matrix Pivot Tool para resolver el 

siguiente sistema de ecuaciones lineales: 

 

 

 

 

• Solución problema: (1, 3, -2) 

Ejemplo 5 
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Actividades 2.3 

• Texto: Capítulo 8 - Sección 8.4 – Sistemas 

Singulares. 

• Ejercicios de Práctica: Páginas 347, 348; 

problemas impares 1 al 17.  

• Asignación 2.2: Página 348, problemas 8 y 19 

• Referencias del Web: 

 Summary of Linear Equations and Matrices: 

 Using Matrices to Solve Systems of Equations; Part A: 

Setting Up a System & Doing Row Operations  

 Eliminación Gaussiana 

 Matrices: 

http://personal5.iddeo.es/ztt/Tem/T6_Matrices.htm 
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