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Sistemas Singulares
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Actividades 2.3

Texto: Capitulo 8 - Seccion 8.4 — Sistemas
Singulares.

Ejercicios de Practica: Paginas 347, 348;
problemas impares 1 al 17.

Asignacion 2.2: Pagina 348, problemas 8 y 19
Referencias del Web:

. Using Matrices to Solve Systems of Equations;

s Matrices:

A%
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Sistemas Singulares

El método de Gauss-Jordan es el proceso de hacer
uso del método de eliminacion para reducir una
matriz aumentada hasta que se logre una matriz

reducida;
(1 O O] a
1 Ol O 1 0|b
LO 1 bJ 0 0 1/lc

Solucionx=a,y=b Solucionx=a,y=Db,z=c

Hay sistemas que NO tienen solucion
(inconsistentes) y hay sistema que tienen INFINITA
soluciones (dependientes). Estos sistemas se llaman

sistemas SINGULARES V M \V
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Sistemas inconsistentes

(3x+4y—2z=10 Si el sistema se traduce a
una matriz aumentada y se
reduce a forma triangular,
3x+11y—-5z=5  se obtiene:

Ly
.

O O

Resuelva: {X—y+z=3

Cuando una fila de una matriz reducida resulta 0's excepto por
el altimo término, implica que el sistema es inconsistente. Es

decir, no habra solucion. |
AV
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Sistemas dependientes

~

X+Yy+z=5 §jelsistema se traduce
a una matriz aumentada
y se reduce a forma
8X—7y+14z =19 triangular, se obtiene:

Resuelva: { 2x—-3y+4z =3

1 1 1 57

—2/ 7
0 1 c %
00 0 0]

Cuando una fila de una matriz reducida resulta 0's , implica
que el sistema es dependiente. Es decir, habra infinita

soluciones. V QA V
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Soluciones de sistemas dependientes

I 18

X=—y——2Z+—
1 % / 5 5
_ 2 7

5 5
O O o _
| z es cualquier nUmero real

Se expresa las demas ecuaciones en términos de la variable que puede ser
cualquier numero real.

2 V4 V4 18 9 11
X=—(—z24+—)——2z2+— X=——2Z7+—
5 5 5 5 5 5

5 5 Y=¢?%¢

z es cualquier numero real . ,
z es cualquier numero real

AV
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Ejemplo 1

Cual de las siguientes representala(s) 19 g 1 3
solucion(es) del sistema cuya matriz

reducida es: 0 100
a) (-3,0,2) 0 0 0 2
b)  No tiene solucion B B
c) (3-z,1,2)

d) (% 1,2) Solucion es b)

Cual de las siguientes representa la(s) 1 0 0 3

solucion(es) del sistema cuya matriz

reducida es: LO 01 ZJ
a) (B.y,2)

b)  No tiene solucion Solucién es a)

c) (3,0,2)

d) (3, 2)

A%
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Ejemplo 2

Exprese las soluciones del sistemacuya [1 0 0 3]
matriz aumentada reducida es: LO 0 1 ZJ

Solucién

Observe que el sistema es equivalente a:
10 0 3°

000 0
001 2]

Por tanto es equivalente al sistema:

X =3 La solucion se expresa como el triple:
y = es cualquier numero real (3,5,2)
Z =2

A%
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Ejemplo 3

Resuelva por el método de Gauss-Jordan

(X —y+5z2=-2
12X+ y+4z=2
2X+4y-22=38

R, > —2R, + R, R, > —2R, + R, R, - %Rz
(1 -1 5 —-27 [1 -1 5 —-27 [1 -1 5 — 27
IZ 1 4 ZI IO 3 -6 GI IO 3 — 6 6I
|2 4 -2 8| |2 4 -2 8] |0 6 -12 12|
Ry > —6R, + R, iSistema dependiente!
1 -1 5 —27 [1 -1 5 -2 X—Yy+52=-2
|O 1 — 2 ZI IO 1 -2 ZI y—2z=2

|L0 6 —12 12J Lo 0 0 oJ z es cualquier numero real

La solucion se expresa como el

y=2+2z y =2+ 212
(—3z,2 +2z,2) | §4 \v
: : v
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“Matrix Pivot Tool”

- El Pivot and Gauss-Jordan Tool de Steven Warner es una hoja
de Excel que tiene macros para resolver matrices aumentadas.
= La version de Web se accede de:

= http://people.hofstra.edu/Stefan Waner/RealWorld/tutorialsfl/scrip
tpivot2.html

| E o
= La version de Excel la VatrixiPivotiTool

puede acceder de aqui.

Guardelo en su P_C. X e T Recaonvenoy TR oo T LE
Abralo y haga clic en wos EYTCOTTE O BTE
“Enable Macros”

*Entre la matriz a partir Row Opexation L »

de la celda B14.

aav
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“Matrix Pivot Tool” ...p2

* Mode: Permite entrar valores como decimales,
fraccion o enteros. En el caso de una fraccion,
éntrelas como a/b.

+ Operaciones por fila: Realice operaciones
entrando instrucciones en la columna A como:

= R1-3R4
= (1/4)R2 + 4R5 13 | Row Operation x1 X2 X3 e
14 | 1 -2 4 6
= R6 15 [3R3'R2 1o 1 3 0
16 | 0 0 1 |2
-
13 | Reow Cporation x1 %2 o3 x|
KT 1o b2 £ L
Clear Row Operations 15 :JHE':FE . 1 0 -5
16 To ( i g

AV
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“Matrix Pivot Tool” ...p3

* Pivot on seleccion: Permite convertir

. _Recall from Memory |
el valor en lacelda a1y los demas Recall from Mermory
: 2 e Pivot on Selection
valores de la columna seleccion a 0. SeseEELEEl
|1 -2 4 E |
1 ]
L 0 K E |
L I 10 5
R e

aav
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“Matrix Pivot Tool” ...p4

. Recall from Memaory
Reduce Completely: Permite resolver Dot o Selocton
la matriz aumentada por completo. ——p | roquce completely
iCuidado!
1 X |D X2 | 10 X lE X | Opci6n “Reduce
1o 1 0 Completely_”, le dara solo
10 0 1 2 UNA solucidn para
sistemas dependientes.
X1 | X2 | X3 | x4 | Por tanto, evite usarlo a lo
1 I I -14
i menos que conoce que el
g ;l:!? ;,_E sistema no es dependiente.

Solucion: x=14,y=-6,z =2

A%
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Ejemplo 4

Use el
siguiente sistema de ecuaciones lineales:

Solucion: (1/2 , 3/4, -1/4)

(X +2y =2]

X+y+z=1

X —22=1_

—>

para resolver el

1
1

2 0 2]
1 1 1

1 0-2 1|

o/
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Ejemplo 5

Use el para resolver el
siguiente sistema de ecuaciones lineales:

(X+Yy+2z=0 |

2X—-y—-z=1

X+2y+3z=1]

Solucién problema: (1, 3, -2)

A%
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Actividades 2.3

Texto: Capitulo 8 - Seccion 8.4 — Sistemas
Singulares.

Ejercicios de Practica: Paginas 347, 348;
problemas impares 1 al 17.

Asignacion 2.2: Pagina 348, problemas 8 y 19
Referencias del Web:

. Using Matrices to Solve Systems of Equations;

s Matrices:

A%
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