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 dxx sec2
cx tan

 dxe  x
cex 

 dxx cos

 dxx sin

cx  sin

cx  cos

 dx a x c
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a x
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 dxx csc2
cx  cot

 dx 
x

1
cx  ||ln

 dxxx  tan sec cx sec

 dxxx  cot  csc cx  csc
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 tan𝑢 𝑑𝑢 = −ln | cos 𝑢| + 𝑐 

 cot 𝑢 𝑑𝑢 = ln | sin 𝑢| + 𝑐 

 𝑠𝑒𝑐 𝑢 𝑑𝑢 = ln | sec 𝑢 + tan𝑢 | + 𝑐 

 𝑐𝑠𝑐 𝑢 𝑑𝑢 = −ln | csc 𝑢 + cot 𝑢 | + 𝑐 



Resumen de los integrales más comunes 

usando IP 

1. Para integrales de la forma 

 

 

2. Para integrales de la forma 

 

 

 

3. Para integrales de la forma 

 

 

 dxaxxn  sin  dxaxxn  cos dxex axn  nxu 

 dxxxn  ln 
 dxaxxn  sin 1


 ax dxxn 1tan

xu ln xu 1sin xu 1tan

 dxbxeax  cos dxbxeax  sin

bxu sin bxu cos
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